
内容： 

 伊藤研究室では、協調工学に関する最先端技術の基礎研
究とその応用技術の追求を通じて，人間の協調活動を支援
する革新的な技術を提案して行きます。 

 協調工学の基礎となるのは、人間-システム間協調にとっ
て重要な役割を担うヒューマンインタフェースシステムです。
バーチャルエンジニアリング技術や、新しいインタフェースデ
バイスの設計による新しいインタフェースのアイデアを提案し
て行きます。 

 協調工学の対象とするシステムは単独とは限らず、複数の
システムの相互作用が重要な意味を持つ場合があります。
そのため、新しいセンサー技術やIoTデバイスによるデータ
取得とシミュレーション技術を用いたデータ解析を通じてシス
テムの自律性を高め、システム相互の協調に関する研究を
進めて行きます。 

 人間システム間協調とシステム相互協調に基づいて、人間
相互の協調支援を行います。そのため、CAD/CAMシステム
を用いた協調設計技術を用いて試作システムを開発してい
ます。そうした設計技術により、コミュニケーション支援ロボッ
トの開発など人間中心工学に向けた研究活動を積極的に推
進します。 

分野：ヒューマンインタフェース 

専門：協調工学 

E-mail: tito@tokushima-u.ac.jp 

Tel.:   088-656-2150 

Fax:   088-656-2150 
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